Masse table élévatrice a vide = 250 Kg
Quantité = 1

C.M.U. =250 Kg

Couleur : RAL 5015 (Bleu ciel)

Temps de montée et descente de I'élévateur sur course 400 mm : 8 secondes
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Le principe est identique
a l'autre butée (coté seuil bas)

la butée a une cote de 110 mm

puis se reléve automatiquement

apres par gravité

Emplacement
rangement

béquille

Support coffret électrique
pour étre a hauteur d'homme

- sur le seuil haut
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Un capteur de proximité
110 détecte la butée en position relevée
afin d'autoriser la descente de I'élévateur
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Le passage du chariot fait abaisser
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Elévateur équipé
d'un fin de course haut réglable
et d'un fin de course bas
(Commande montée et
descente par impulsion)
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Support coffret électrique

Ajout d'un fin de course bas, poste de commande sur coffret, commande par impulsion
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Ce document est la propriété de la société INTERLIFT. Il ne peut étre communiqué & des tiers sans son autorisation.

Garde corps servant
d'anti-chute du personnels

Panneau de protection

Butée anti-retour
coté seuil haut
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Emplacement

rangement )
béquille de Chandelle réglable
sécurité pour l'inclinaison du plateau

afin d'évacuer le chariot
en position basse

Butée escamotable
automatiquement
en position basse

coté seuil bas Plinthe hauteur 150 mm




Poste de commande
fixé sur coffret électrique
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Elévateur en position basse pour I'évacuation du chariot
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Garde corps en mouvement avec le plateau
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Solution: support armoire
électrique intégré a I'élévateur
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